Navod ke konfiguraci modulu ZHLAVIK funkce ver 2.4

1. Seznam uprav a zmén ve funkci

Nové funkce verze 2.4:

- volba délky pulsu pro motorické ptestavniky 0.3.5 sec

- moznost konfigurace polarity TTL vstupu detektoru obsazeni s aktivnim stavem L nebo H.

- pocet bitl pro kontrolu obsazeni cilové koleje zvysen na 16 , tj 8 mistnich vstupi + 8 vzdal. vstupti DET (druhy Zhlavik)
- moznost detekce obsazeni i pomoci vyhodnoceni optosnimacti (mistnich i vzdalenych)

- nova funkce ,,Indikétor obsazeni do panelu” , alternaitvni fce vystupti relé R9..12. Moznost konfigurace OR/AND matice
16 vstupti detektorti (nebo senzorl) které jednim signalem LED indikuji stav obsazeni tiseku na panelu.

- moznost automatického zruSeni cesty typu posun

- roz8ifeni poctu tladitek voby cesty na 14

2. Propojeni modulu a PC

Ptipojeni modulu ZHLAVIK?2 je pomoci 3 Zil. kabelu, ktery se ptipojuje na 3 pin konektor LINK a Port RS232. Kabel je
nutné zhotovit, dle rozpisu nize v tabulce. Je-li pocita¢ vybaven pouze rozhranim USB, je tfeba pomoci zakoupeného
adaptéru USB/RS232 a ovladac¢u nainstalovat virtualni port na PC.

TRG Zapojeni pinti konektoru LINK na konektor RS232 (Cann 9)
| T=2
G R=3
konektor LINK, RS232 G=5
zdroj DC 12V zdroj DC12V
o O [e)
PC qE_, PC :u‘%
) Q
g £ 2 ZHL
] zZHL -
= J— USB &
JE— RS232 & p— =
p— —--- n RS232 L]
[
. . kabel RS232
I%' kabel RS232 f oo -_‘
Obr.- A) Pripojeni PC - rozhrani RS232 B) s pouzitim pfevodniku USB/RS232

Parametry komunikace RS232 na PC (Cislo portu COM) se nastavuji v menu Prenos/Nastaveni RS232. Po zmén¢ Cisla
COM portu je nutné program ukoncit a spustit znova.

x|
port COM |1 Ev pohled zhora CANNON9
—
1 dutinky,
Cancel —J | pohled
—l— zepfedu

Kabel RS232 pro komunikaci se Zhlavkem je 3-vodi¢ovy s konektorem Canon 9, zapojeni dle obrazku vpravo .

Modul ZHLAVIK je vybaven 1x propojkou. Pro rezim konfigurace SW je nutné propojku aktivovat. Modul neni nutné
piipojovat na I/O signaly, postac¢i zapnout napajeni.

3. Test komunikace s modulem

g [TL2?|TL??).~ |~ |+ Pokud je vSe pfipraveno, test funk¢nosti komunikace 1ze provést tla¢itkem TEST (obr 2). Vedle
= mosimasle 0 Lo tlacitka se zobrazi verze Zhlavika (V2.x), a béhem prenosu musi bliknout oranz. LED dioda.

Test camm | V20 Obr. 2

Navod ke konfiguraci modulu ZHLAVIK 2  funkce V2.4 www.mtbbus.cz 1/8



Neni-li komunikace funkéni, je tfeba provést nasledujici kontrolu:

Priznak

Mozna pfricina

LED dioda neblikne

1) vadna konfigurace COM (viz menu Pfenos/Nastav RS232)
2) vadny kabel, zkontrolujte propojeni

LED dioda blika, ale PC nepfijima

-zkontrolujte
- vyzkousSejte jiny port RS322 / jiny USB pfevodnik

kabel (hlavné spojeni na pin R->2)

Tab. 1 postup kontroly komunikace RS232 - PC

4. Konfigurace modulu ZHLAVIK

[ | 2hlavik ¥2 CFG

File Konfigurace

Transfer Infa

I =[]

por.[0D [kam [woht [vynz [vna [vona [vors [vong [von7 [viha[Navih [Nav 1 [nava [iee

|0bsazeni IanA\dsnEESIt}lp:kolI -

1 TL8 TL1 0/0.30/03-- |- £ 4 4 o5

TL? TL1 0/030/03-~ -

R:N3
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Md:valng M3 40k =71 ==
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7 T2 TE9Y ) I3 I3 I3 ’l I3 I3 ! CTILL RIT-CTHL RIS T wssmmnn | ssxsxmxs 7 LI
Kliknéte na wybrang radek pro zobrazeni detailiy
Test comm | V20
Obr. 3

V hlavnim okn¢ (obr 3) krom¢ liSty s menu je zobrazena orientani tabulka definovanych cest. Je to vypis dat z paméti PC,
proto pted dalsi praci je nutné nacit bud’ ulozena data ze souboru nebo data z ZHLAVIKA.

V kazdém tadku je struény vypis parametri cesty, celkovy pocet cest u V2.4 je 60 (omezeni paméti). V tabulce 2 je
vysvétleni popisu textl v fadcich tabulky. Vzhledem k tomu, Ze lze spojit 2 ZHLAVIKY dohromady, které mohou sdilet
data, je pro identifikaci periferii druhého Zhlavika pouzivan v popisu termin ,,vzdaleny* (napf. ,,vzdaleny senzor S1°).
Kliknutim na vybrany fadek v tabulce se zobrazi detailni menu pro konfiguraci voleb.

sloupec | popis vysvétlivky
oD Cislo tlacitka ODKUD, 1. stisk
KAM Cislo tlacitka KAM, tj.2. stisk v poradi
Vyh. poloha R=rovné, O=odboclka, - = nepouzito
NavLN Cislo navésti (nebo pevny znak) na | L:N1..L:N8 = lokalni navést na modulu
kterém je zavisla navést NAV1 R:N1..R:N8 = navést na vzdaleném modulu (pfes LINK)
VOLNO,STUJ,40kmh : pevné pfedepsana rychlost
Nav1 Cislo navésti + navéstni znak rychlosti | N1..N8 = €islo vystup Scom (navést) na modulu,
pro navést NAV1 (posledni v pofadi | - = nepouzito
cesty) VOLNO,40kmh,PRIVOLAVACI N.: pfedepsané rychlost
Nav2 Cislo navésti + navéstni znak rychlosti | N1..N8 = €islo vystup Scom (navést) na modulu,
pro navést NAV2 (prvni v pofadi cesty, | - = nepouzito
pred NAV1) VOLNO,40kmh,PRIVOLAVACI N.: pfedepsana rychlost
relé indikace sepnutych relé maska 8x relé, 1=relé sepnuto, * = nepouzito
detekce | indikace které detektory se kontroluji na | info: ANO = je aktivni detekce vstupu,
obsaz volnost (pouze dopravni cesta) NE= neni aktivni detekce
snNAV | Cislo senzoru, ktery nuluje navéstni | - = nepouzito
znak L: = lokalni senzor/detektor obsazeni
R: = vzdaleny senzor/detektor obsazeni
S1..88: optosnimac, senzor
d1..d8: detektor obsazeni
snCES Cislo senzoru, ktery nuluje dopravni | - = nepouzito
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cestu L: = lokalni senzor obsazeni

R: = vzdaleny senzor obsazeni

S1..S8: optosnimac, senzor, okamzik aktivace senz.
/S1../S8: optosnimac, senzor, okamzik deaktivace senz.

typ:KOL | typ cesty a Cislo koleje P = posunova, C= dopravni

0 = kolej nedefinvana

1..7= Cislo stani¢ni koleje

< = cesta typu vjezd do stanice, tj. provadi se kontrola
kolize s druhym zhlavim

tab. 2 Zkratky pouzité ve vypisu tabulky cest

5. Konfigurace periferii — prestavnikii, relé a senzoru

Konfigurace piestaynikd a funkce |
Prestawniky | Relé 1.14 | Relé1515 | Snimace | Indikace obsaz | Pro’ sta\’/enl cestvje nu‘Enei nejprve nadefinovat zptisob
Festavrik ) ; ovladani piestavnikt vyhybek, vV menu
[ET=E SR Typ prestavaiku . e : : X
1 Konfigurace/konfigurace perifefiii. Dialog je rozdélen na
— 0+ pulsni, 0.1 zec = motor [trval) st )
PSR PR nékolik zalozek.
Puls [#0.35]

|1 3, = pulshi, wariab. i pulsni, 0.3sec

Iu 3’ Prodleva mezi piestavniky [« 0.1 2]

oK | Cancel

5.1 ZaloZka Prestavniky
Pro kazdy z 8 prestavnik vyhybek 1..8 voli typ fizeni. Pulsni fizeni generuje spinaci impuls o pfislusné délce (3 typy)
nebo Ize statické spindni- vystup zlistdva sepnut po dobu platnosti cesty. Jeden z typti je variabilni puls

Dal§im parametrem je Prodleva mezi piestavniky, coz je ¢asova prodleva mezi pepinanim piestavnikli v dopravni ceste.
Zadava se v 0.1s, tj udaj 6=0.6sec.

5.2 Zalozka Relé 1..14

Parametr doba prodlevy sepnuti relé - sepnuti relé je posledni tkon v sekvenci stavéni dopravni cesty, az po aktivaci
znakid na navéstidlech. Pokud by byly relé vyuzivany pro spinani napéjeni koleji a pohybu vlaku, sepnou se zpozdénim-
vlak se rozjede az po nastaveni cesty. Tento Cas lze variabilné nastavovat po sekundach. Tato doba piestavuje zpozdéni, coz
je posledni tkon v sekvenci stavéni cesty. Po nastaveni navéstidel jsou se zpozdénim sepnuty relé R1..R12 (ty které jsou
nadefinovany v cesté) . Relé 13,14 spinaji ihned, uz na zacatku stavéni cesty. Lze vyuzit napiiklad pro spinani piejezdové
signalizace, zavor aj.  Pozor relé 9..12 mohou mit alternativni funkci indikatoru obsazeni, ktera je prioritngjs$i nez
programova funkce cesty.

Konfigurace piestavnikd a funkce x| Konfigurace piestavnikd a funkce 5[
Prestavniky Rele 1.14 | Relé 1516 I Frestavniky FRele 1.14 Relé 15,18 |
Relg 15 Relé 16
ID 5‘ ZpoZdéni zepnuti relé [ 1 2] [kromé R13.R14) " soutasti definice cesty & soutasti definice cesty
) o ) ) & zapnuti izol. dzeku [analog) ' zapruti izol. Gseku
[~ Kontrola kolize sepruti relé pfi jizdé na stejnou kole) @ i EE (DL s ® e B

IB 3‘ & navest |1 ﬂv C. nawvesti
|1 3‘ &, genzon |1 ﬂv & genzom

()8 | Cancel |

x|
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Volba ,,Kontrola kolize sepnuti relé* je vhodna pro DC napajeni vlakt. Pfi navoleni vjezdové a odjezdove cesty na stejnou
kolej se odjezdova relé sepnou az po ukonceni vjezdové cesty, takze se zabrani kolizi napajeci z obou zhlavi. Neni-li
funkce kontroly aktivni, sepnou odjezdova relé ihned po navoleni cesty — viz doba prodlevy relé.

5.3 Zalozka Relé 15..16
Zde se nastavuje specialni funkce pro relé 15,16, kazdé relé samostatné:

var A) relé 15,16 Ize pouzit jako programovatelné, stejné jako R1..12, spinaji se zpozdénim.

var B) relé 15,16 jsou ,pfitazeny” k vybranému navéstidlu (vjezdové) a spina izolovany tsek pred navéstidlem, pokud je
znak jiny nez STOP. Vhodné pro analogové napéjeni.

var C) relé 15,16 jsou ,pfifazeny™ k vybranému navéstidlu (vjezdové) a senzoru. Pokud je detekovéana aktivace senzoru,
navéstilo ma znak STUJ a neni aktivni zadna cesta, kterd by tento senzor pouzivala pro zruseni cesty, relé sepne. Tato
funkce slouzi pro automatické zastaveni DCC vozidel pied vjezdovym navéstidlem, kdy relé odepne usek pred navéstidlem,
ptipadné piipoji generator brzdového signalu. VySe popsana kombinace podminek se pouziva pro detekci piijizdéjiciho
vozidla (nikoliv odjizd¢&jiciho).

Detaily zapojeni relé jsou popsany v Navodu pro instalaci. Konfigurace ptestavnikti a relé se musi ulozit do paméti modulu
ZHLAVIK!!.

5.4 Zalozka Snimace

Konfigurace piestayniki a funkce %|| Invertovat vstupy detektoru — neni-li aktivni, je za

signdl obsazeni na vstupech DET povazovana TTL
uroveil L, tj OV.

Je-li aktivni, je za signal obsazeni povazovana TTL
uroven H, tj. >4V.

Prestawniky | FRels 1.14 | Relé1516  Snimade | indkace obsaz |

[~ Ireertovat wetupy detektord DET .8 [L=valna)
[~ Mista detektard kaontralavat walnost snimadi
Misto detektoru kontrolovat snimace — je-li aktivni,
tak pro kontrolu volnosti koleje se nepouziva 8+8
vstuptt DET (mistni a vzdalené) ale stavy 8+8 vstupl
snimaci (alternativni nahrada signali z detektori).

o Cance|

5.5 Zalozka Indikace obsazeni

Konfigurace piestaynikd a funkce x|
— - - — : Zde se konfiguruje alternativni funkce relé 9..12, ktera
Prestavniky I Fele 1.14 I Relé 15,16 I Snimate Indikace obzaz. |

mohou slouzit jako indikdtor obsazeni. Naptiklad pro
VRS [T R10 [T R1T T~ R12 Aktivace INDIKATORL usnadnéni fizeni provozu na skrytém nadraZi.

Indikace obsazeni - lokalni detektar/snimade

IS 3, VSt sz s3Cs4C S50 5600 57 358

Definice |7D‘I|-D2|-DSI-D4|-D5|-DB|-D?|-DB
podminek  Indikace obzazeni - vzdélené detektanzni
s W 52 [ 153 154 [ FSE [ SB[ ST 158 _!_-!_
[~ D1 W D2 [ D3 04 [ 5[ D[ D7 [ DS SN1 SN2
ZHLAVIK A D1 ZHLAVIK B

D2
R9

oK | Cancel |
RS485 RS485-

c.relé

|,
N

Vd

N\
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Situaéni piiklad na obrazku- stani¢ni kolej obsahuje 2x snimace a 2x detektory obsazeni. Pokud se aktivuje Indikator pro
relé 9 (zhlavik A), + vyberou jako detekované prvky mistni vstupy S1,D1 a vzdalené vstupy S2,D2, tak relé 9 bude
sepnuté, kdykoliv néktery z téchto 4 prvki bude aktivni (fce OR). Piedpoklada se, ze relé spina LED indikaci obsazeni na
ovladaci panel, takze obsluze indikuje obsazenost koleje.

Kazdy Zhlavik mize takto pouzit 4x relé, tj. pfi spojeni 2x Zhlaviki, 1ze indikovat volnost az 8 koleji/usekd. Funkce
Indikétor ma prioritu pfed programovou funkci.

6. Konfigurace vlakové cesty

Kliknutim na vybrany fadek v tabulce cest 1ze otevtit dialog pro detailni volby dané cesty. Nastaveni cesty je rozdéleno do
3 zalozek.

6.1 Sekvence stisku a kontrolni mechanismy — obr. 6

Do pole ODKUD a KAM se zadava potadi stisku tla¢itek. Cislo 0 znamena e, definice neni platna a bude pii funkci
modulu ignorovéna. Shoda ¢isel tlacitek neni dovolena, cesta je ignorovana.

Pokud jsou nadefinovany dvé cesty, se stejnou kombinaci tladitek, je vybrana ta s niz§im pofadim, pokud spliiuje podminky
rezimu dopravni cesta/posun. Lze mit napiiklad definovany dvé stejné kombinace tladitek- jednu pouze pro posun, druhou
pro dopravni cestu s rozdilnym ovladanim navésti a relé.

[ Konfigurace tratové cesty £.1 x|

Sekvence Hatitek / kontrola |F‘0|0ha wyhibek £ relé I Signalizace navésti I

ODKUD KAM
TLACT ID 3. TLAC2|D ﬂv Typ cesty: [~ Dopravni cesta [~ Posun

. kaleje ID vl I~ iezd
Kaontrola obsazeni - lokalni detektong/snimate
ol o2C D3 D4 DS DB DF [ DB

Kaontrola obsazeni - vadalens detektary/snimate

D1 D2 03[ D4 D5 DE[ D7 [ D2

Cancel |

Dale se definuje Cislo stani¢ni koleje ktera je soucasti cesty (1..7) a provadi se kontrola kolize soucasnych vjezdu. 0=
nedefinovano, bez kontroly.

Rezim vjezd je tfeba zvolit, pokud je vjezd na stani¢ni kolej (viz kontrola). Modul dovoluje kombinaci vjezd-odjezd nebo
odjezd-odjezd ze stejné koleje, ale nikoliv vjezd-vjezd (ochrana kolize) . Posun ma vzdy pfiznak vjezdu.

Obr. 6.1

U kazdé cesty se voli, zda je typu dopravni cesta (rychlostni navésti) nebo/a posun (navésti Posun dovolen). Cesta typu
posun se voli stejnou sekvenci tladitek ¢.1..14 za soucasného drZeni tlacitka POSUN.

Pred aktivaci cesty se provadi kontrola volnosti trasy- mistni vstupy detektoru obsazeni D1..D8, a vzdalené vstupy
rD1..rD8. Kontroluji se vybrané vstupy, ostatni se ignoruji. Pokud je néktery z vybranych vstupt detekce aktivni, je
stavéni cesty zamitnuto pro kolizi.

V konfiguraci periferii Zhlavika lze nahradit vstupy detektord za vstupy snimac¢t S1..S8 a rS1..rS8, zde v dialogu 6.1 se
opét zaskrtavaji ty samé polozky D1..rD8 ale jejich vyznam je zaménén za vstupy senzord.
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6.2 Postaveni vlakové cesty- obr. 6.2

Vlakova cesta se stavi pfepnutim vyhybek. Vyhybky €. 1..4 maji vystupy pfimo na modulu ZHLAVIK 2, vyhybky €. 5..8 se
pfipojuji k expanznimu modulu I/O.

U kazdé vyhybky se voli tfi stavy (neni soucasti cesty, rovné, odbocka). Pokud vyhybka neni souéasti cesty, dovoluje
ZHLAVIK postaveni soucasné celkem 2 cest, ale tyto cesty nesmi spoleéné sdilet Zadnou vyhybku.

Vyhybky se stavi sekvenéné od nejnizsi po vyssi, mezi prestavénim vyhybek se voli jednotné ¢asové zpozdéni — kap. 5.

Soucasti cesty je i definice sepnuti relé 1..16, ale ty jsou sepnuty az jako posledni operace, po nastaveni naveésti. Z
vyjimkou R13,14, které spinaji ihned, pfed stavénim vyhybek.

[ Konfigurace tratové cesty £.1 ll

Sekvence Haditek / kontrola  Poloha wyhibek £ rele | Signalizace navést |

Wuhybka 1 Whpblea 5
NG ' ROVNE ¢ ODBOC | " MIC " ROVNE ¢ ODBOC |

Wyhybka Wuhybka B

 NC  C ROVME & ODBOC ¢~ MC & ROVNE ¢ ODBOC
Whybka Wighybk,

& NC & ROVME ¢ 0ODEDE o — |

Wyhybka 4 Wihpblea
NIC % ROWNE ¢ ODBOC | & WIC ¢ ROVME ¢ ODBOC

Sepnuti relé: R R2 WR3I[R4 W RS [T RE [T R7 [ RS
[" R [ RIO[™ A1 R12[C R13W Ri41 RIS R16

1] | Cancel |

Obr. 6.2- stavéni cesty

6.3 Signalizace navésti - obr. 6.3

V zilozce se definuje navaznost navéstidel a povolena rychlost, kterd je signalizovana. ZHLAVIK V2 ma definovanou
zavislou navéstni soustavu CSD/CD a proto navéstidla signalizuji 4 stavy: STUJ, VOLNO (max. trat’ rychlost) , 40kmh
privolavaci navést’ (opatrna jizda).

[} Konfigurace trat'ové cesty £.1 ﬂ

Sekvence Haditek / kontrola I Poloha wyhibek /relé  Signalizace navesti |

— el —

r - - Zhlavilk &.2
opak. znatu i opak. znaku nasl navesh ik i
Nawést 2 REVE

[0 =] [kod navest =l [t 2] |40km/h | N12 -

Signalni znaky pro dopravni cestu, PR posunu signalizovan wady "POSUN DOVIOLEM"

W AUT zmadit névéstni znak W &UT zrugic viakovou cestu [ AUT zmuditi posun
5N3 ~ B =l

EN - |

SM2 =

SH3 —

SH4

OK | gﬁg Cancel |
SHY
SHE i

Obr 6.3. signalizace navesti

V dialogu je graficky znazornéna polohova vazba navéstidel N2, N1 a navazna navésti. U navésti N1 a N2 se voli jejich
¢islo (S-com vystup) v rozsahu 1..15 a signalizovana rychlost . Pokud neni navést pouzita, je tfeba nastavit ¢islo = 0.
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Zavislost navéstidla N1 na dal$im znaku se definuje bud’ jako ¢islo konkrétni navésti nebo pevné zvolena rychlost. Lze
vybirat z ¢isel navésti na mistnim modulu [N1..N15] nebo na vzdaleném modulu Zhlavika [Rem:N1..Rem:N15] nebo
pevné piednastavenou rychlost [STUJ, 40khm, VOLNO]. Napiiklad vjezd do koncové stanice bude mit vzdy jako
naslednou rychlost STUJ.

Opakovani znaku nasl. nav. — pokud je navest 1 umisténa pred naslednou navésti na nedostate¢nou zabrzdnou vzdalenost,
signalizuje se pii aktivaci této volby na N1 opakovaci znak navésti . Nasledna navést mize byt umisténa i na druhém
Zhlaviku [volba Rem:N1.Rem:N15] .

Opakovani znaku N1 — pokud je navést 2 umisténa pied navésti 1 na nedostatecnou zabrzdnou vzdalenost, signalizuje se
pfi aktivaci této volby na N2 opakovaci znak navésti 1.

Automatické ruSeni navéstniho znaku — pii aktivaci volby modul kontroluje podminku, pfi jejimz splnéni se nuluje
naveésti na STUJ (ale cesta je stale aktivni). Lze vybirat ze lokalnich senzorti a detektorti obsazeni [S1..S8, DET1.. DET§]
nebo vzdalenych senzorti [Rem:S1..Rem:S8, Rem: DET1..Rem: DETS]

Automatické ruSeni cesty — pii aktivaci volby modul kontroluje podminku, pii jejimz splnéni se nuluje cesta, vypnou relé
a navesti vrati na STUJ.. Lze vybirat ze lokalnich senzori [S1..S8 = okamzik zaclonéni senzoru, /S1../S8 = okamzik
odclonéni senzoru nebo vzdalenych senzorti [Rem:S1..Rem:S8, /Rem:S1../Rem:S8] z druhého Zhlavika. Vlakovou cestu lze
vzdy rusit tla¢itkem RST. Pokud je aktivni rezim C relé 15,16 pro zastaveni vlaku v DCC rezimu, je doporuceno aby
odjezdovou cestu vzdy ukoncovala spadova hrana senzoru pfed vjezdovym navéstidlem, ptes které vlak ,,projizdi“. Viz kap.
5.

Automaticky rusit i posun — je-1i aktivni, je pro aktivaci senzoru zrusena i cesta typu posun. V ostatnich pfipadech je nutné
cestu zrusit tla¢itky RST , nebo selektivné POSUN+RST (ru$eni jen posunové cesty)

7. Kopirovani a nulovani definice cesty
V menu Konfigurace lze také provadét kopirovani definice cest (pro snadné&jsi upravu) a nulovani.

8. UloZeni dat do modulu

V menu Prenos se vybere funkce Ulozit data do modulu. V dialogu se vybere ktera ¢ast dat se ulozi. Pokud se konfiguruje
modul nové, pouzijte vzdy volbu ,konfig. prestavniki + vSechny cesty“, ktera kompletné pienese vSechny data. Pti
provadéni zmén a oprav lze pouzit ostatni volby pro zkraceni ¢asu pfenosu. Ulozena data jsou ihned platnd a je mozno
vyzkouset stavéni cest.

UloZeni dat do modulu

Data
= konfig. prestavnikil bez cest

¥ konhg. prestavnikil + viechny cesty

 pouze vybranou cestu

Store Cancel

Obr. 8 volba ulozZeni dat do modulu

9. Naéteni a verifikace dat

Funkce Prenos/ Nacist data a Verifikovat slouzi pro nacteni kompletnich dat z modulu ZHLAVIK pfipadné kontrolu
shody.

10. Testovani funkce ZHLAVIK — obr. 9

Pro testovani funkce periferii (vyhybek, relé, navéstidel, snimact) slouzi v menu Konfigurace/Test periferii. Pted
testovanim je tieba zrusit vSechny vlakové cesty (tj. nejlépe vypnout/zapnout modul).

Vyhybky — zvolte ¢islo vyhybky, polohu a vlevo tlacitkem Set se provede operace. Nutno provést nejprve konfiguraci
piestavniki!

Relé — zvolte Cislo relé, které maji byt sepnuty a vlevo tlacitkem Set se provede operace sepnuti a rozepnuti. Pozor, pokud
macelo R9...12, 15,16 zapnuto alternativni funkci, je tato prioritnéjsi nad ru¢nim nastavovanim.

Navéstidla — zvolte &islo navéstidla a znakovy kod (S-com, CSD) a vlevo tlagitkem Set se provede operace nastaveni znaku.
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Tladitka, senzory, detektory — tlagitkem Cteni vstupu se zapina periodické ¢teni vstupd s opak 1x sec. Nelze soucasné nic
nastavovat! Vstupy jsou graficky zobrazeny v dialogu poli vpravo dole

U verze V2.1 a vyssi lze testovat i pidané prvky - navesti , tlacitka, relé .
[ Test a manualni Fizeni periferii =]

prestaunik & ’—polohai

" rovné " odbotka

=

rels

TR R2[ R3I[ R4 RS [ RE [ R7 [ RA Set

[~ R3 [ RIO[" RIT[C R12[C R13[ R141 RIS R16

navestidlo

| [kd navest =l Set
SN1  snimad  SNE TL1  Hagitka  TLB TL14

goooooon) gooiooooooooaooom

DET1 obsazeni DETH

00000000 Clnivsupuzep | ZAVAIT |

Obr. 9 Funkce testovani periferii

11. Simulace vzdaleného modulu ZHLAVIK - obr. 10

Pro testovani navaznosti navéstidel a ptipadné funkci pii aktivaci vzdalenych senzort a detektorti obsazeni program PC
nabizi moznost simulace vzdaleného ZHLAVIKa. Pii této simulaci je nutné vypojit konfiguracni propojku.

simix|
V dialogovém okné (obr. 10) se voli rychlostni znak

Navestl [sTly  [o] NavestS sty (o] Mavestilfss 5] navéstidel  vzdaleného  Zhlavika  [STUJ,40kmh,
Mawist 2 IgTuJ vl Mawést 7 ISTUJ vl Névést12|3TuJ vl VOLNO, pﬁVOléV.Il.] a taky simulace
N3 [T x| Nt [ror =] Newstd ] aktlvace/deaktl\./ace senzord a detektord obsazeni.
Zména stavu je speriodou 0.6 sec pienesena do

Mavést 4 - Mavést 9 - Mavést 14 - 5 . ’ T . v 7
svEsté 57Ul x| Med o x| Navistid [sTi | ptipojeného modulu ZHLAVIK a tak je mozné

Nawst5 [5TU) 7] MavEst10 [sTu) =] MawEstis [sTL | testovat spravnost definice cesty. Zaroven je

zobrazeno, které navéstidla jsou piredmétem dotazl
pfipojeného Zhlavika, tj. zjiStuje jejich stavy pro
modifikaci vlastnich navéstnich znaku.

Zhlavik &.2 se dotazuje nandvéstié. 1 a1

Simul senzoru Cs1 [ s2 S3 54 55 S8 57 358
Simul abzazeni [ D2 D3 D4 D5 DE [ D7 [ D&

Ffijato zpraw: 1]
Upozomeni: Obr. 10. Servisni kontrola periferii a vstupii
Pro simulaci komunikace ZHAVIK <-> ZHAVIE
nutho odpajit konfig. propajku na DPS

12. Uvedeni do provozu

Po nakonfigurovani cest a odzkouseni je nutné odpojit konfiguraéni propojku a piipadné spojit oba ZHLAViKy konektorem
LINK nebo RS485 . Kabel je 3 vodiCovy s propojenim : G=G, R=T, T=R. Pfi zapnuti napajeni musi oranzové LED obou
modulll blikat synchroné s periodou 0.3 sec., coZ je pfiznak funkéni komunikace.

Historie:

5.5.2008 VB — sestaveni dokumentu

25.8.2008 modifikace a doplnéni popisii pro verzi 2.2
4.9.2008 doplnéni opakovaci navésti

15.4.2009 rozsifeni o funkce verze 2.4
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