Motoricky prestavnik pro modelovou zeleznici MP5 @ www.mtb-model.com

Prestavnik slouzi pro elektrické ovladani dvoupolohovych mechanisml v modelech, typicky vyhybky ¢i mechanickéd navéstidla a zavory. Zdvih se
nastavuje ve &tyfech stupnich3, 6,9 12mm mm-viz nakres.

Napadjeni je stejnosmérné i stiidavé 10-16V, odbér cca 150mA pfi chodu. Je mozné vyuziti dvou rezimu zapojeni- tfivodi¢ovy a dvouvodiGovy
Mechanismus je vybaven koncovymi spinaci polohy, tj ovladaci napajeni muze byt pfipojeno trvale , po dojezdu do pfislu$né polohy se odbér proudu a
pohyb samocinné odpoji.
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_— uchys ceni j?hly a vyskovy posun- Zapojeni je ekvivalentni elektromagnetickym prestavnikim. Lze pouzit
uvoln,evn/ srou?u a po.ﬂsunvem_/ehly stfidavé nebo stejnosmérné napajeni obou polarit.
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Zapojeni konektoru
AUX1 -pFepinaci kontakt 2-vodi€ové zapojeni
AUX2 - ptepinaci kontakt Zapojeni ovlada prestavnik zménou polarity napajeni, podobné jako motorické
COM - spole¢ny vodi€ pro napajeni pfestavniky jinych vyrobct (Conrad, Hoffmann). Lze pouzit jen stejnosmérné
poz1,poz2 -ovladani sméru ve tfi- vodicovém zapojeni napajeni. Pfi tomto rezimu zapojeni se musi spojit svorky M2a a M2b
M2a,M2b - ovladani sméru dvou- vodiéovym zapojenim propojkou, které tvofi jeden vodic. Druhy vodic¢ je svorka COM. .
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Zména zdvihu pohybu

zdvih
ozd 6mm 3mm
J6208C 4 omm 9mm postup
A) od$roubovat 3x vrut dolniho krytu
7 B) vyjmout sestavu jezdce

ale neposkodit plastové dily pfiliSnym utazenim, vyzkouSetna vrutu ozn A.

\
C) pfesunout kolik unasece do pozadované pozice
00 D) zpét slozit a zakrytovat. Peclivé dotahnout vruty aby dolehly spinace na vacky,
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volba zdvihu pomoci pozice koliku

vruty krytu

Postup zapojenivodiciido konektoru

krok1 - zatlacit plochym hrotem Sroubovéaku na zapadky

krok2 - zasunout odizolovany vodic¢

krok3 - uvolnit zapadku

Opravy vyrobku

Zaruka se vztahuje jen na vyrobni vady. Je uréeno jen k domacimu pouziti v modelech, ne komerénim a prdmyslovym aplikacim..Zaruéni opravy ﬁ

zajistuje vyrobce resp. prostrednictvim prodejce. Kontaktni udaje jsou na www.mtb-model.com. Po ukonceni Zivotnosti vyrobek odevzdejte do

sbéren elektroodpadu! vyrobce: MTB, Segala group s.r.o Praha 10 P
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Zménazdvihu pohybu

zdvih
6mm 3mm

jezdec  4omm \ / omm
\ Ji

| — —11

vruty Krytu

Postup zapojenivodi¢u do konektoru

krok2 - zasunout odizolovany vodic¢

krok3 - uvolnit zapadku

Opravy vyrobku

volba zdvihu pomoci pozice koliku

postup

A) odSroubovat 3x vrut dolniho krytu

B) vyjmout sestavu jezdce

C) pfesunout kolik unaSece do pozadované pozice

D) zpét slozit a zakrytovat. Peclivé dotahnout vruty aby dolehly spinace na vacky,
ale neposkodit plastové dily pfiliSnym utazenim, vyzkouSetna vrutu ozn A.

krok1 - zatlacit plochym hrotem Sroubovéaku na zapadky
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Prestavnik slouzi pro elektrické ovladani dvoupolohovych mechanismi v modelech, typicky vyhybky ¢i mechanicka navéstidla a zavory. Zdvih se

nastavuje ve Ctyfech stupnich3, 6,9 12mm mm-viz nakres.

Napdjeni je stejnosmérné i stfidavé 10-16V, odbér cca 150mA pfi chodu. Je mozné vyuziti dvou rezimd zapojeni- tfivodi¢ovy a dvouvodiGovy
Mechanismus je vybaven koncovymi spinaci polohy, tj ovladaci napajeni maze byt pfipojeno trvale , po dojezdu do pfislusné polohy se odbér proudu a

pohyb samocinné odpoji.
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uvolnéni Sroubu a posunem jehly
(2 dréazky pro rizné praméry jehly)
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I objimku Ize nahradit a upevnit

- ® P mechanismus pfimo Sroubem M2

nastaveni pozice jehly v podélném sméru
(uvolnéni 2x Sroub a posunem jezdce)

Zapojeni konektoru

3-vodicové zapojeni

Zapojeni je ekvivalentni elektromagnetickym prestavnikim. Lze pouzit
stfidavé nebo stejnosmérné napajeni obou polarit.

Vyvody M2aa M2b musi zUstat rozpojeny.
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AUX1 -prepinaci kontakt 2-vodicové zapojeni _ _ _ _
AUX2 - pfepinaci kontakt Zapojeni ovlada prestavnik zménou polarity napajeni, podobné jako motorické
COM - spolecny vodic¢ pro napajeni prestavniky jinych vyrobcd (Conrad, Hoffmann). Lze pouZzit jen stejnosmérné
poz1,poz2 - ovladani sméru ve tfi- vodidovém zapojeni napdjeni. P tomto rezimu zapojeni se musi spojit svorky M2a a M2b
M2a,M2b - ovladani sméru dvou- vodidovym zapojenim propojkou, které tvofi jeden vodi¢. Druhy vodi¢ je svorka COM. .
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